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Presentacion Motor Honda GX- 160 DESARROLLO E INNOVACION
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» El motor Honda GX 160 es un motor estacionario de cuatro tiempos, 4.8 hp
(caballos de potencia) y un disefio OHV

» El motor tiene la capacidad de mejorar la eficiencia de combustion y la
transmision de potencia 6ptima en relacion a la cilindrada.

» Debido a sus caracteristicas dimensionales y operacionales, este motor
puede ser utilizado en diferentes aplicaciones
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Diametro x carrera

Desplazamiento

Potencia neta de
salida

Par Neto

Relacion de
compresion

Carburador

Presentacion Motor Honda GX- 160

Especificaciones

68 mMm x 45 mm

163 cm?3

4.8 HP (3.6 kW)
3600 rpm

10.3 N-m 2,500
rom

9.0:1

Mariposa

Stroke
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- TDC

- BDC
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Sistema de Magneto
encendido transistorizado (1)
Sistema de
. . 2
lubricacion Chapoteo (2)
Capacu?ad de (0,58 L)
aceite

Filtro de aire Elemento dual (3)

Capacidad del (3,1 litros) (4) 3
tanque de
combustible

86 octanos sin

Combustible .
plomo o mas
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elLo gger VA4 DESARROLLO E INNOVACION
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Implementacion del sistema
de adquisicion de datos
elogger V4 Instrumentaciéon del banco
de pruebas con

Mediante la instalacion de
los sensores de medicién y
control, guias de laboratorio
para el banco de pruebas.

Patent Pending
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Sensor RPM Magneticos DESARROLLO E INNOVACION
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Medir las Revoluciones
por Minuto

Efecto Hall

Transductor de sefial y
un iman
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Sensor Loop Temperatura

UNIVERSIDAD DE
SAN BUENAVENTURA

Dispositivo de
Temperatura en forma
circular

Representa la
temperatura de la pared
del pistén

Este sensor soporta una
temperatura maxima de
420°F (215.55°C)
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Sensor Micro Temperatura DESARROLLO E INNOVACION
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Permite medir temperatura
de baterias y variadores de
velocidad

Temperatura de los gases de
combustidon expulsados por
el tubo de escape del motor.

Soporta una temperatura
maxima de 250°F (121°C)
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5000 RPM vs TlEmPD potencia entregada por el motor
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Temperatura (*C)
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Resultados de datos experimentales  pesarroLLO EINNOVACION
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Temperatura Micro Vs Tiempo
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En 1 min la temperatura aumento a un
rango de 80 a 112°C a la maxima potencia
100
a0
V. La temperatura de salida de
60

los gases presentd un
aumento progresivo con el
incremento de la potencia
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Temperatura Loop Vs Tiempo

En el PMS : mayor presiony
maxima temperatura
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El comportamiento tiende a

ﬂ\\_\__ descender al comenzar la
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expansion de los gases
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» El uso del sistema de adquisicion de datos eLogger brindé la facilidad de adquirir
los datos en tiempo real y obtener las curvas caracteristicas del motor Honda
GX160

» La potencia de salida real para el motor instalado en la mdaquina final variara
dependiendo de factores tales como la velocidad de operacion del motor,
condiciones ambientales, mantenimiento, entre otras variables.

» El seguimiento de la temperatura de los gases de escape y de la cabeza del piston,
es una herramienta para diagnosticar el correcto desempefio y funcionamiento del
motor durante diferentes regimenes de operacion del mismo.
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